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OPIS TECHNICZNY

1. Podstawa opracowania i podstawy prawne

- akty prawne zwigzane z zarzadzaniem i organizacjg ruchu :

e Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. z 2025 r. poz. 889)

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 24 czerwca 2022 r. w sprawie przepisow
techniczno-budowlanych dotyczacych drég publicznych ( tekst jednolity Dz. U. z 2025 r.
poz. 1352)

e Rozporzadzenie Ministréw Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji
z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakow 1 sygnatéw drogowych (Dz. U. z 2019 r.
poz. 2310 z p6zn. zm.)

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegotowych
warunkow technicznych dla znakow 1 sygnalow drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego 1 warunkdw ich umieszczania na drogach
(Dz. U.z2019 r. poz. 2311 z pdzn. zm.)

e Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. z 2024 r. poz. 1251
Z pozn. zm.)

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
nad tym zarzadzaniem (Dz. U. z 2017 r. poz. 784)

2. Przedmiot i zakres opracowania

Przedmiotem opracowania jest uproszczony projekt organizacji ruchu dla robot
zwigzanych z biezagcym utrzymaniem drég powiatowych powiatu gliwickiego
niewymagajacych catkowitego zamkniecia jezdni dla ruchu pojazdow samochodowych,
ktére wymagaja zmian w organizacji ruchu wytacznie w czasie wykonywania czynnosci.

W celu zminimalizowania utrudnien w ruchu podczas prowadzenia robdt przyjeto
stopniowanie predkosci dla drég w obszarze niezabudowanym do 60 km/h 1 40 km/h oraz
ograniczenie predkosci dla drég w obszarze zabudowanym do 40 km/h (nizsze
ograniczenia predkosci mozna stosowa¢ w przypadku gdy parametry techniczne i
geometria drogi tymczasowej wymuszajg takie rozwigzanie).

3. Charakterystyka robot

Projekt uproszczony ma zastosowanie do nastgpujacych robot:

e szybko postepujace — oznakowanie robot umieszczone jest w jednym miejscu
natomiast zabezpieczenie miejsca robot przesuwa si¢ wraz z postepem prac
(np. odnowa oznakowania poziomego, koszenie trawy, roboty zwigzane
z pielegnacja drzew itp.),

e krotko trwajace — roboty prowadzone sg w jednym miejscu nieprzerwanie, nie
dluzej niz jeden dzien, a oznakowanie pozostaje w miejscu przez caly okres
prowadzenia prac.

W celu zminimalizowania utrudnien przyjeto nastepujace maksymalne dilugosci
odcinkéw roboczych:



e dla robdt szybko postepujacych:

- odcinki o dlugosci 2000m

- maksymalna dtugo$¢ odcinka z ruchem wahadtowym 200 m
e dla robot krétko trwajacych:

- odcinki o dlugosci 500 m,

- maksymalna dtugos¢ odcinka z ruchem wahadtowym 200 m.

4. Zasady umieszczania znakow, urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego
i prowadzenia robot

Oznakowanie na czas robot nalezy umieszcza¢ zgodnie z rozporzadzeniem w sprawie
szczegblowych warunkéw technicznych dla znakow i1 sygnatow drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego 1 warunkdw ich umieszczania na drogach
(Dz. U. z 2019 1. poz. 2311 z pdzn. zm.). Znaki stosowane do oznakowania robdt musza
by¢ wykonane o jedng grupe wielkosci wyzszg niz zastosowane na danej drodze (dla drog
powiatowych musza to by¢ znaki w rozmiarze ,,duze”).

Projektowane znaki nalezy umieszcza¢ w odleglosci minimum 20 m od znakéw
istniejacych (na drogach o dopuszczalnej predkosci powyzej 60 km/h) oraz w odlegtosci
minimum 10 m od znakéw istniejacych (na pozostatych drogach). Znaki nalezy
umieszcza¢ w miejscach zapewniajacych ich optymalng dostrzegalnosc.

W miejscach, w ktorych obowigzuje lokalne ograniczenie predkosci o warto$ci mniejszej
niz przewiduje schemat niedopuszczalne jest podwyzszanie dopuszczalnej predkosci.

Oznakowanie istniejgce, kolidujace z projektowanym nalezy na czas robdt bezwzglednie
zastania¢ w sposob nie powodujacy uszkodzenia ani obnizenia jego parametrow
technicznych, pamigtajac o jego odstonigciu po zakoficzeniu robot.

Gdy odcinek, na ktorym nie jest mozliwe wymijanie si¢ pojazdow, jest dtuzszy niz 150 m
lub ograniczone sg warunki widocznosci zachodzi konieczno$¢ zapewnienia recznego
kierowania ruchem przez osoby posiadajace stosowne uprawnienia.

Szeroko$¢ jezdni dla organizacji ruchu przedstawionych w projekcie nie powinna by¢
mniejsza niz:

e 275 m dla jednego pasa ruchu

e 5,5 m dla ruchu dwukierunkowego.

W przypadku prowadzenia robot w rejonach skrzyzowan zlokalizowanych:

e pomiedzy znakami ostrzegawczymi a znakami zakazu - na wlotach
podporzadkowanych nalezy umiesci¢ stosowne tablice typu F-6a z piktogramami
znakow ostrzegawczych,

e pomig¢dzy znakami zakazu a miejscem robot — na wlotach podporzadkowanych
nalezy umiesci¢ stosowne tablice typu F-6a z piktogramami znakow
ostrzegawczych oraz w ciggu drogi powiatowej powtdrzy¢ za skrzyzowaniem
znaki zakazu,



e W ciggu miejsca robot — na wlotach podporzadkowanych nalezy umiesci¢ znaki
A-14 oraz w ciggu drogi powiatowej powtdrzy¢ za skrzyzowaniem znaki zakazu,

e za miejscem robdt (w odlegtosci do 50 m) — nalezy uchyli¢ wprowadzone zakazy,

e na odcinku objetym recznym kierowaniem ruchem wlot podporzadkowany nalezy
roOwniez objac¢ tym kierowaniem.

Nalezy dazy¢ do minimalizacji dtugosci odcinkdéw objetych zmiang organizacji ruchu.
Kazdorazowo nalezy wymagaé czyszczenia kot pojazdéow wyjezdzajacych z placu budowy
na droge.

Pojazdy wykonujace roboty na drodze powinny by¢ wyposazone zgodnie z zapisami
pkt. 11.1 =zalagcznika nr 4 do rozporzadzenia w sprawie szczegdtowych warunkow
technicznych dla znakow 1 sygnaldow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego 1 warunkoéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. z 2019 r. poz. 2311
Z pozn. zm.).

W trakcie prowadzenia robot nalezy zachowa¢ mozliwos¢ dojazdéw i dojs¢ do posesji
sasiadujacych z miejscem robot (o terminie 1 zakresie ograniczen w ruchu powiadomic¢ nalezy
administratorow budynkdéw i posesji w strefie robot).

Jednostka prowadzaca roboty w pasie drogowym zobowiazana jest do utrzymania
w nalezytym stanie zastosowanych znakow drogowych, urzadzen sygnalizacyjnych
1 urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego.

. Wykaz schematow oznakowania

Roboty szybko postepujace:

1) Droga o przekroju 1x2 V=90 km/h (obszar niezabudowany) zajgcie
pobocza/chodnika/czgsci pasa ruchu/pasa ruchu

2) Droga o przekroju 1x2 V=50 km/h (obszar zabudowany) zajecie
pobocza/chodnika/czgsci pasa ruchu/pasa ruchu

3) Droga o przekroju 1x2 V=90 km/h (obszar niezabudowany) zaj¢cie pasa ruchu —
odnowa oznakowania poziomego

4) Droga o przekroju 1x2 V=90 km/h (obszar niezabudowany) zaj¢cie $rodka jezdni —
odnowa oznakowania poziomego

5) Droga o przekroju 1x2 V=50 km/h (obszar zabudowany) zajecie pasa ruchu — odnowa
oznakowania poziomego

6) Droga o przekroju 1x2 V=50 km/h (obszar zabudowany) zaje¢cie $rodka jezdni —
odnowa oznakowania poziomego

Roboty krotko trwajace:

7) Droga o przekroju 1x2 — zajecie pobocza/chodnika

8) Droga o przekroju 1x2 — zajecie pobocza

9) Droga o przekroju 1x2 V=90 km/h (obszar niezabudowany) — zajecie
pobocza/chodnika/pasa ruchu

10) Droga o przekroju 1x2 V=90 km/h (obszar niezabudowany) — zaj¢cie pobocza/pasa
ruchu

11)Droga o przekroju 1x2 V=50 km/h (obszar zabudowany) - zajecie
pobocza/chodnika/pasa ruchu

12) Droga o przekroju 1x2 V=50 km/h (obszar zabudowany) — zaj¢cie pobocza/pasa ruchu



Oznakowanie skrzyzowan:
13) Oznakowanie wlotu podporzadkowanego skrzyzowania
Oznakowanie robét przy uzyciu remontera:
14) Droga o przekroju 1x2 V=50 km/h (obszar zabudowany) — zajecie pasa ruchu na
odcinku o dlugosci do 500 m
15) Droga o przekroju 1x2 V=90 km/h (obszar niezabudowany) — zaj¢cie pasa ruchu na
odcinku o dlugosci do 500 m
16) Droga o przekroju 1x2 V=50 km/h (obszar zabudowany) — zajecie pasa ruchu dla
odcinkéw robot przekraczajacych 0,5 km
17) Droga o przekroju 1x2 V=90 km/h (obszar niezabudowany) — zajecie pasa ruchu dla
odcinkéw robot przekraczajacych 0,5 km

W przypadku zajecia cze$ci powierzchni przeznaczonej normalnie dla ruchu pojazdow nalezy
zastosowac sygnalizacje ostrzegawcza w postaci zoltych sygnalow migajacych pojedynczych lub
w postaci fali §wietlnej. Sygnatu ostrzegawczego w postaci fali $wietlnej mozna nie stosowacé w
przypadku zajecia cz¢sci jezdni na drogach lokalnych lub osiedlowych, na ktorych natgzenie
ruchu jest znikome, a w okresie od zmroku do $witu lub w przypadku zmniejszonej przejrzystosci
powietrza jest dostateczna widocznos$¢ przeszkody z minimum 20 m (schematy od 9 do 12).

6. Przewidywany termin wprowadzenia czasowej organizacji ruchu

Przedmiotowy projekt uproszczony zmiany organizacji ruchu bedzie wykorzystywany dla
oznakowania robot na sieci drog powiatowych powiatu gliwickiego w roku 2026.

7. Zalecenia wykonawcze

e Oznakowanie pionowe wykona¢ z rozmiarze ,,duze” z folii odblaskowych drugiej
generacji. Tarcze znakéw wykona¢ z blachy stalowej ocynkowanej 1 pomalowanej
proszkowo z podwdjnie zagieta krawedzig. Urzadzenia b.r.d. winny by¢ rowniez pokryte
folig odblaskowg drugiej generacji.

o Wszelkie roboty wynikajace z zakresu niniejszego opracowania prowadzi¢ pod nadzorem
osoby uprawnionej, zgodnie z przepisami BHP oraz warunkami wynikajacymi
z obowigzujacych przepisow.

8. Uwagi koncowe

Kazda zastosowana organizacja ruchu wg niniejszego projektu wymaga zawiadomienia
przez jednostke wprowadzajaca organizacje¢ ruchu Starost¢ Gliwickiego, Zarzad Droég
Powiatowych w Gliwicach oraz Komendanta Komendy Miejskiej Policji w Gliwicach
o planowanym rozpoczgciu prac, podajac date, czas 1 miejsce ich wykonywania co najmnie;j
na 24 godziny przed ich rozpoczeciem. Organizacja ruchu moze by¢ wprowadzona pod
warunkiem braku sprzeciwu ze strony organu zarzadzajacego ruchem.



